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MOTOR MAGNETICO CON TRANSMISION ELECTROMAGNETICA

REFERENCIA CRUZADA A LAS APLICACIONES RELACIONADAS

Esta solicitud reivindica la prioridad de la solicitud de patente canadiense n.
2947812, intitulado "Motor magnético con accionamiento electromagnético”,
presentado el 7 de noviembre del 2016, la cual esta incorporado por referencia en

su totalidad.

EL CAMPO DE LA INVENCION

Esta invencion se refiere a un motor eléctrico. Mas particularmente, la invencién
se refiere a un motor eléctrico escalable accionado por la interaccién de imanes
permanentes con el flujo magnético en la parte externa de unas bobinas

electromagnéticas.

ANTECEDENTES DE LA INVENCION

Los motores actuales que se utilizan para alimentar todo tipo de mecanismos
siempre han sido accionados por fuentes externas, tales como el combustible fésil
en el motor de combustion interna, o la electricidad generada a partir de fuentes
hidroeléctricas, de energia nuclear, edlica y solar, etc. Numerosos intentos han
sido hechos y contintian siendo hechos por varios investigadores para desarrollar
un motor que sea impulsado por imanes. El objetivo es aprovechar las
propiedades de atraccion y repulsion de los imanes para mover o accionar un
mecanismo que podria causar un movimiento lineal o rotativo. Estos intentos
anteriores han tenido desafios que incluyen la saturacion del campo magnético y
la magnetizacion de los metales que sostienen los imanes o la desmagnetizacién

de los imanes.
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Un sistema de la técnica anterior se refiere a electroimanes, cada uno con un
nucleo de hierro dispuesto circunferencialmente alrededor de un disco con un polo
apuntando radialmente e imanes permanentes dispuestos con sus polos
radialmente en un disco. A medida que el iman permanente se acerca al solenoide,
es atraido hacia el nucleo del metal. Cuando el polo del iman permanente esta
radialmente alineado con el polo del electroiman, se suministra corriente eléctrica
al electroiman causando la repulsién del iman permanente. El inconveniente de
este sistema de la técnica anterior es el desplazamiento lateral limitado
(lanzamiento) del iman cuando la corriente se pasa a través del electroiman.
Como resultado, se requiere una bobina estrechamente espaciada para
causar una rotacién continua del disco. Esto consume mas energia y podria
dar lugar a problemas de inductancia cruzada y / o mutua entre los

electroimanes que podrian funcionar en contra de la rotacién.

Breve resumen de la invencion.

La invencion aqui descrita se basa en los campos magnéticos en el exterior
de imanes permanentes alineados paralelamente y solenoides
electromagnéticos con seccién transversal circular, eliptica o rectangular.
De manera similar a lo que sucede en las valvulas activadas por solenoide
en las que la valvula esta dentro del solenoide, los imanes permanentes en
este caso encapsulan parcialmente el solenoide y viceversa. Los imanes
permanentes estan dispuestos a intervalos discretos con sus ejes
tangencialmente al perimetro exterior de un disco y transversalmente para
encapsular parcialmente un electroiman estacionario cuando pasan volando
o0 con los electroimanes dispuestos en un patron de herradura para
encapsular  parcialmente los imanes permanentes  dispuestos
tangencialmente y colocados cerca del borde del disco y alrededor del disco
cuando los imanes permanentes montados en el disco pasan volando. El

caso en el que el iman rodea al electroiman consumira menos energia que
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de la manera contraria. Los grupos de electroimanes e imanes pueden ser
discretos con polos similares que apuntan en la misma direccion y estén
alineadas de manera paralela. El material de blindaje se puede colocar entre
los imanes permanentes en el disco giratorio para forzar el campo
magnético en cada iman individual para que se regrese desde el polo norte
al polo sur en lugar de conectarse al polo opuesto de un iman adyacente.
Se suministra corriente a cada electroiman cuando esta alineado
paralelamente con un iman permanente para repeler el iman permanente en
la misma direccién y hacer que la rueda gire continuamente.

Un ejemplo de realizacion es un sistema de motor electromagnético giratorio
que comprende una rueda ranurada con uno o mas imanes permanentes
incrustados tangencialmente en un patrén de herradura dentro de la ranura
alrededor del borde de la rueda con polos similares que apuntan en la misma
direccién y en el que las bobinas de induccion o los electroimanes estan
posicionados para encajar tangencialmente entre el(los) iman(es)
permanente(s) en la ranura con el eje polar del electroiman paralelo al de
los imanes permanentes y con el bobinado y la alimentacion realizados de
manera tal que genera polos magnéticos que se alinean de manera similar
a los polos de los imanes permanentes de manera que cuando la corriente
pasa a través de la bobina, los polos del electroiman y el iman permanente
se repelen entre si obligando a la rueda sosteniendo los imanes a girar
alejandolos de la bobina.

Al tener varios imanes permanentes y bobinas electromagnéticas posicionadas
alrededor de la circunferencia de la rueda, las bobinas electromagnéticas pueden
ser alimentadas alternativamente para crear un relé de fuerzas en los imanes
permanentes dispuestos circunferencialmente en la rueda, girando asi
continuamente la rueda. Una versién inversa del motor puede utilizar multiples
bobinas alineadas en un patrén de herradura que rodea parcialmente un solo iman

para repeler a un solo iman colocado de manera tangencial cerca del borde de un
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disco y posicionado con los polos paralelos a los polos de las bobinas, lo que

nuevamente hace que el disco gire.

Un ejemplo de realizacién es un motor eléctrico, que comprende: un disco que
tiene una circunferencia, un eje central sobre el cual el disco gire en derredor, al
menos un iman permanente montado en la circunferencia del disco, cada uno de
al menos un iman permanente que tiene un polo norte y un polo sur a lo largo de
un eje longitudinal que apunta desde el polo sur hacia el polo norte; una fuente de
alimentacion controlable; y al menos un electroiman, cada uno de al menos un
electroiman dispuesto circunferencialmente adyacente al disco, un electroiman
polo norte y un electroiman polo sur se generan al recibir electricidad de la fuente
de alimentacién, un eje longitudinal electromagnético que apunta desde el
electroiman polo sur al electroiman polo norte y que apunta en una misma
direccion circunferencial como la del eje longitudinal desde el polo sur al polo norte

de al menos un iman permanente.

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

La Figura 1 es un disco acanalado simple de esta invencién en donde imanes
permanentes discretos en forma rectangular estan circunferencialmente
encajados en forma de herradura en el buje y las bridas del disco con su eje
tangencial a los bordes de la brida del disco y el buje del disco.

La Figura 2 es un solenoide electromagnético de esta invencién conectado a un
posible brazo de montaje.

La Figura 3 es una vista en seccion transversal de un solo disco y electroiman de
esta invencion que muestra cémo se montan y se colocan los dos tipos de iman.
La Figura 4 es una vista de extremo del motor de esta invencién que muestra el
electroiman posicionado dentro de la ranura del disco, pero sin tocar el disco.

Las figuras 5 en a, b, ¢, d, e y f muestran la interaccién rotacional del electroiman

con el iman permanente en el motor de esta invencion.
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La figura 6 es un disco de doble ranura de esta invencion en el que los imanes
permanentes estan encajados circunferencialmente en el buje y las bridas del
disco con su eje tangencial a los bordes de la brida de la rueda y del buje de la
rueda.
La figura 7 es una rueda de doble ranura de esta invencioén en la que se colocan
electroimanes dentro de las ranuras de la rueda y el eje de la rueda conectado a
la cabeza de un generador.
La Figura 8 es un iman permanente en forma de "C" usado en una variante de
esta invencion donde se muestran los polos.
La Figura 9 es una vista isométrica de la variante de esta invencion que muestra
la interaccién del electroiman con el iman permanente en forma de "C".
La Figura 10 es una vista de extremo de la variante de esta invencion en la que el
electroiman esta en alineacion perfecta dentro del iman permanente "C" pero sin
tocar el iman.
La Figura 11 es una vista isométrica de la variante de esta invencién en donde
varios discos estan dispuestos con un iman permanente "C" intercalado entre ellos
y los electroimanes colocados en linea para pasar dentro del iman permanente
"C" con todo el conjunto accionando una cabeza de generador para producir

electricidad.

DESCRIPCION DETALLADA DE LAS REALIZACIONES PREFERIDAS

En las siguientes descripciones, el mismo nimero delimitado por alfabetos en
minusculas se utiliza para describir elementos que se ven diferentes pero que
realizan funciones similares. La letra "N" significa el polo norte y la letra "S"
significa el polo sur de imanes permanentes y / o electroimanes.

A continuacioén, se presenta una descripcion ejemplar de céomo funciona la
invencién, con referencia a las Figuras 1-7.

Comenzando con un solo disco ranurado (3) con imanes permanentes (1a, b, Ic,

1d) dispuestos en forma de herradura y paralelos a y alineados con todos los polos
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que apuntan de la misma manera circunferencialmente y solenoide
electromagnético (2a, 2b, 2c, 2d, 2f) alineados de manera tal que cuando la
corriente pasa a través de cada uno, el polo electromagnético inducido es paralelo
a y apunta en una direccioén similar a la de los imanes permanentes (1). Cuando
se aplica la corriente al electroiman (2a), el campo magnético inducido causara
qgue el iman permanente (1a) se desplace y gire lateralmente en el sentido de las
agujas del reloj, lo que trae el grupo de imanes permanentes (Ib) en alineacion
paralela con el solenoide electromagnético (2b). La corriente hacia el electroiman
(2a) se apaga después de que el grupo de imanes permanentes (1a) se haya
alejado girando y la alimentacion suministrada al electroiman (2b) cuando el grupo
de imanes permanentes (2b) esté en alineacion paralela con el electroiman (2b).
Esto provoca adicionalmente un desplazamiento lateral y rotatorio en el sentido
de las agujas del reloj del iman permanente (Ib) trayendo al iman permanente (1c)
en alineacion con el electroiman (2c) y asi sucesivamente. El distanciamiento del
electroiman (2) es tal que produce una accion de traspaso de tipo relé de los
imanes permanentes a medida que la corriente se suministra alternativamente a
los electroimanes (2) que hacen que el disco gire continuamente. En una
realizacion, los imanes permanentes (1) en una disposicion de herradura rodean
parcialmente el electroiman (2) para maximizar la interaccién de los imanes
permanentes (1) con el flujo que emana del electroiman (2) al mismo tiempo que
minimiza la potencia gastada en los electroimanes (2) y también elimina los
problemas relacionados con la inductancia mutua y cruzada de los electroimanes
que se encuentran en proximidad cercana uno del otro. El torque producido por la
rotacion del disco (3) depende del diametro del disco (3). Del mismo modo, el
numero de imanes permanentes (1) y electroimanes (2) utilizados alrededor del
borde del disco (3) también depende del diametro del disco (3). Por rodear
parcialmente el electroiman (2) con una disposicidon en herradura de imanes
permanentes (1), un buen porcentaje del flujo magnético en el exterior del
electroiman (2) se aprovecha para impulsar los imanes permanentes (1)

lateralmente y girar el disco (3). Al colocar los imanes permanentes (1) cerca del
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borde del disco (3) aumenta la inercia rotacional del disco (3), un buen atributo
para sostener la rotacion del disco (3). El eje del disco (3) se conecta luego al eje
de otra maquina para proporcionar rotacion.

El electroiman (2) y los grupos de imanes permanentes (1) pueden ser
discretos con polos similares que apuntan en la misma direccién y alineados
de manera paralela y tangencial al borde del disco (3). El material de blindaje
se puede colocar entre los imanes permanentes (1) en el disco giratorio (3)
para forzar el campo magnético en cada iman individual permanente (1) para
regresarse desde el polo norte al polo sur en lugar de conectarse al polo
opuesto de un iman permanente adyacente.

Con referencia a las Figuras 8-11, una variante de la invencion utiliza un iman
permanente en forma de "C" (7) con los polos norte y sur alineados
longitudinalmente como se indica. El iman permanente (7) esta incrustado
tangencialmente cerca del borde del disco (3) y (4).

De esta manera, el iman permanente (7) cubre la mayor cantidad de flujo
magnético del electroiman (2) como sea posible. El corte longitudinal (8) del
iman permanente (7) aloja al brazo que sostiene el solenoide electromagnético
(2) mientras los imanes permanentes (7) pasan volando.

El motor de esta invencion se puede poner en marcha por la rotacién manual
del disco (3, 4) o con la ayuda de una bateria de corriente continua (CD). Se
puede proporcionar un torque de rotacion adicional con el uso de muiltiples
capas de discos (3) con muescas (10) en ambos lados que posicionan y
retienen los imanes permanentes en forma de "C" (7) para formar un tambor
de multiples ranuras con electroimanes (2) dispuestos en linea entre las
ranuras y pasando entre el corte del iman permanente "C" (7) posicionado
entre las pestafias a medida que el tambor gira. La rotacion se induce cuando
la corriente eléctrica pasa a través de la linea de electroimanes (2), los cuales
son repelidos por los imanes permanentes "C" (7) para causar una rotacién
que luego impulsa una cabeza del generador (9) o un alternador para producir

electricidad. Alternativamente, un iman permanente en forma de "U" puede ser
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utilizado con solenoides rectangulares para aumentar la cobertura del campo

magnético en el electroiman.

Ejemplos de caracteristicas de esta invencién pueden incluir:

1.

Interaccion paralela del campo de flujo en el exterior de un iman
permanente y el campo de flujo al exterior de un electroiman se utiliza para
producir mas desplazamiento lateral del iman permanente y, por lo tanto,
mas rotacion del disco por unidad de longitud de iman permanente y
electroiman.

La encapsulacion parcial del electroiman por los imanes permanentes
pasantes maximiza la interaccién entre los campos de ambos tipos de
iman.

La accion simultanea de un solenoide sobre varios imanes permanentes
dispuestos en forma de herradura para rodear parcialmente el solenoide
produce mas fuerza rotacional por unidad de energia electromagnética
gastada.

La colocacion de los imanes cerca del borde del disco produce mas inercia
rotacional una vez que el sistema comienza a girar.

Aumentar el diametro del disco mientras se mantiene la misma fuerza
electromagnética entre los electroimanes y los imanes permanentes
aumentara el torque y producirda mas energia por la misma energia
electromagnética gastada.

Multiples discos ranurados equipados con imanes permanentes y apilados
juntos para formar un tambor que interactGa con lineas de electroimanes
produciran mas torque y potencia.

Debido a la energia rotacional en el sistema, la energia electromagnética
minima es requerida para mantener la rotacion del motor una vez que se
alcanzan las altas revoluciones por minuto.

Ademas, se pueden colocar varios electroimanes pasivos alrededor del

borde del disco para generar electricidad al pasar los imanes.
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9. Los campos de energia en el exterior de los imanes permanentes y los
electroimanes impulsan internamente al motor sin combustible fésil ni la
contaminacién consecuente.

10. El motor tiene partes electromagnéticas estacionarias sin contacto con el
disco giratorio e imanes pérmanentes, lo cual elimina la necesidad de
piezas de repuesto debido al desgaste.

11. El motor es facil de fabricar y ensamblar, y puede ser escalado.

Un ejemplo de realizaciéon es un motor eléctrico, que comprende: un disco que
tiene una circunferencia, un eje central sobre el cual gire el disco, al menos un
iman permanente montado en la circunferencia del disco, cada uno de al menos
un iman permanente que tenga un polo norte y un polo sur a lo largo de un eje
longitudinal que apunta desde el polo sur al polo norte; una fuente de
alimentacion controlable; y al menos un electroiman, cada uno de al menos un
electroiman dispuesto circunferencialmente adyacente al disco, un electroiman
polo norte y un electroiman polo sur se generan al recibir electricidad de la fuente
de alimentacién, un electroiman eje longitudinal apuntando desde el electroiman
polo sur al electroiman polo norte y apuntando a la misma direccion
circunferencial que el eje longitudinal desde el polo sur al polo norte de al menos
un iman permanente.

En un ejemplo de realizaciéon de cualquiera de los motores descritos
anteriormente, en donde al menos un iman permanente incluye al menos dos
imanes permanentes, y los imanes permanentes estan configurados para
colocarse en el disco de manera que los ejes longitudinales apunten desde el polo
sur hacia el polo norte en la misma direccioén circunferencial.

En un ejemplo de realizacion de cualquiera de los motores eléctricos descritos
anteriormente, comprende ademas un material de proteccion dispuesto entre cada
uno de al menos dos imanes permanentes.

En un ejemplo de realizacion de cualquiera de los motores eléctricos descritos

anteriormente, en donde: la electricidad se corta de cada uno de al menos un

79786¢€



20

25

10 z'/ \ IMPI

)

—

u

electroiman cuando ése electroiman estad compensado circunferencialmente de
uno de al menos un iman permanente o mas alla de un umbral circunferencial de
alineacion circunferencial, y la electricidad se suministra a al menos un
electroiman cuando el eje electromagnético estd sustancialmente alineado
circunferencialmente con el eje de al menos uno de al menos un iman permanente
o dentro de otro umbral circunferencial que esté circunferencialmente alineado.
En un ejemplo de realizacién de cualquiera de los motores eléctricos descritos
anteriormente, en donde el eje longitudinal de al menos un iman permanente y el
eje longitudinal electromagnético de al menos un electroiman estén paralelos pero
en diferentes planos cuando el eje electromagnético esta sustancialmente
alineado circunferencialmente con el eje de al menos uno de al menos un iman
permanente.

En un ejemplo de realizacion de cualquiera de los motores eléctricos descritos
anteriormente, en donde al menos un iman permanente define un canal, el canal
se extiende a lo largo del eje longitudinal.

En un ejemplo de realizacién de cualquiera de los motores eléctricos descritos
anteriormente, en el que el electroiman esta dispuesto dentro del canal cuando
esta alineado circunferencialmente.

En un ejemplo de realizacion de cualquiera de los motores eléctricos descritos
anteriormente, en donde la seccion transversal del canal tiene forma de "c".

En un ejemplo de realizacién de cualquiera de los motores eléctricos descritos
anteriormente, en el que una seccién transversal del canal tiene forma de
herradura.

En un ejemplo de realizacién de cualquiera de los motores eléctricos descritos
anteriormente, en el que al menos un electroiman es rectangular.

En un ejemplo de realizacion de cualquiera de los motores eléctricos descritos
anteriormente, en donde para al menos un iman permanente, la seccion

transversal es perpendicular con respecto al eje longitudinal.
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En un ejemplo de realizacion de cualquiera de los motores eléctricos descritos
anteriormente, en el que el canal define un eje longitudinal central, en el que el eje
longitudinal central y el eje longitudinal electromagnético estan en el mismo plano.
En un ejemplo de realizacién de cualquiera de los motores eléctricos descritos
anteriormente, en donde al menos un electroiman define un canal
electromagnético, el canal electromagnético se extiende a lo largo del eje
longitudinal electromagnético.
En un ejemplo de realizacién de cualquiera de los motores eléctricos descritos
anteriormente, en donde al menos uno de los imanes permanentes esta dispuesto
dentro del canal electromagnético cuando al menos un iman permanente y al
menos un electroiman estan alineados circunferencialmente.
En un ejemplo de realizaciéon de cualquiera de los motores eléctricos descritos
anteriormente, en donde el canal electromagnético define un eje longitudinal
electromagnético central, en donde el eje longitudinal electromagnético central y
el eje longitudinal electromagnético estan en el mismo plano.
En un ejemplo de realizacion de cualquiera de los motores eléctricos descritos
anteriormente, en los que los ejes longitudinales de los imanes permanentes son
tangenciales a la circunferencia del disco.
En un ejemplo de realizacion de cualquiera de los motores eléctricos descritos
anteriormente, que comprende ademas al menos un soporte fijo para soportar al
menos un electroiman.
En un ejemplo de realizacion de cualquiera de los motores eléctricos descritos
anteriormente, en el que el eje longitudinal del electroiman es tangencial al disco.
En un ejemplo de realizacion de cualquiera de los motores eléctricos descritos
anteriormente, en donde al menos un electroiman comprende un nucleo de hierro
blando sélido integral con bridas o arandelas de extremo.
En un ejemplo de realizacion de cualquiera de los motores eléctricos descritos
anteriormente, que comprende un sensor Optico y / 0 uno o mas sensores de
proximidad para detectar la alineacion de los imanes permanentes y al menos un
electroiman.
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En un ejemplo de realizacion de cualquiera de los motores eléctricos descritos
anteriormente, en donde para cada uno de los imanes permanentes se genera un
campo de flujo, el electroiman genera un campo de flujo electromagnético al recibir
la electricidad, y el campo de flujo y el campo de flujo electromagnético interactian
para producir un desplazamiento lateral del iman permanente relativo al
electroiman, lo que provoca la rotacion del disco.
En un ejemplo de realizacién de cualquiera de los motores eléctricos descritos
anteriormente, en el que la fuente de alimentacién es una bateria.
En un ejemplo de realizaciéon de cualquiera de los motores eléctricos descritos
anteriormente, que comprenden ademas controladores de velocidad para regular
la velocidad de rotacion del disco.
En un ejemplo de realizacion de cualquiera de los motores eléctricos descritos
anteriormente, que comprende ademas paletas de ventilador unidas al disco para
enfriar al menos un electroiman.
En un ejemplo de realizacion de cualquiera de los motores eléctricos descritos
anteriormente, en el que cada electroiman comprende un solenoide.
En un ejemplo de realizacion de cualquiera de los motores eléctricos descritos
anteriormente, en donde al menos un electroiman incluye al menos dos
electroimanes, en donde la electricidad se suministra al menos a los dos
electroimanes en un orden secuencial de manera que el disco gire.
En un ejemplo de realizacion de cualquiera de los motores eléctricos descritos
anteriormente, en el que mientras se suministra electricidad a algunos de al menos
dos electroimanes para repeler a los imanes permanentes, el otro de al menos
dos electroimanes es atraido hacia su posicion.
En un ejemplo de realizacién de cualquiera de los motores eléctricos descritos
anteriormente, en donde los imanes permanentes se curvan para corresponder
generalmente a la circunferencia del disco.
En un ejemplo de realizacion de cualquiera de los motores eléctricos descritos

anteriormente, en los que los discos comparten el eje central.
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Un ejemplo de realizacion es un sistema de generaciéon de electricidad que
comprende al menos un electroiman pasivo dispuesto circunferencialmente
adyacente al disco de cualquiera de los motores eléctricos descritos anteriormente
para generar electricidad al pasar por lo menos un iman permanente.
En un ejemplo de realizacion del sistema de generacion de electricidad, en el que
el sistema esta configurado para impulsar un generador.
Se pueden hacer variaciones a algunos ejemplos de realizacion, que pueden
incluir combinaciones y sub-combinaciones de cualquiera de los anteriores. Las
diversas realizaciones presentadas anteriormente son simplemente ejemplos y de
ninguna manera tienen la intencién de limitar el alcance de esta divulgacion. Las
variaciones de las innovaciones descritas en el presente documento seran
evidentes para las personas con conocimientos ordinarios en la materia que tienen
el beneficio de los ejemplos de realizacién, tales variaciones estan dentro del
alcance previsto de la presente divulgacién. En particular, caracteristicas de una
0 mas de las realizaciones descritas anteriormente se pueden seleccionar para
crear realizaciones alternativas que comprenden una sub-combinacién de
caracteristicas, que pueden no estar descritas explicitamente anteriormente.
Ademas, las caracteristicas de una o mas de las realizaciones descritas
anteriormente pueden seleccionarse y combinarse para crear realizaciones
alternativas que comprenden una combinacién de caracteristicas que puede que
no estén explicitamente descritas anteriormente. Las caracteristicas adecuadas
para tales combinaciones y sub-combinaciones serian faciimente evidente para
los expertos en la materia tras la revisién de la presente divulgacién en su
conjunto. El tema descrito aqui pretende cubrir y abarcar todos los cambios
adecuados en la tecnologia.
Se pueden realizar ciertas adaptaciones y modificaciones de las realizaciones
descritas. Por lo tanto, las realizaciones discutidas anteriormente se consideran
ilustrativas y no restrictivas.
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REIVINDICACIONES

1. Un motor eléctrico, caracterizado porque comprende:

un disco que tiene una circunferencia,

un eje central sobre el cual gire el disco,

al menos dos imanes permanentes montados en la circunferencia del

disco, donde

cada uno de los al menos dos imanes permanentes tiene un polo norte
y un polo sur a lo largo de un eje longitudinal apuntando desde el polo sur al
polo norte, y define un canal, extendiéndose el canal a lo largo del eje
longitudinal, una seccidn transversal de cada uno de los al menos dos imanes
permanentes, perpendiculares al eje longitudinal, esta curvada alrededor del
canal, y

el apuntado de los ejes longitudinales de todos los imanes permanentes
montados en la circunferencia del disco apunta desde el polo sur al polo norte
en una misma direccién circunferencial;

una fuente de alimentacioén controlable;

al menos dos electroimanes, cada uno de los al menos dos
electroimanes comprende un solenoide, en donde

los al menos dos electroimanes estan dispuestos circunferencialmente
adyacentes al disco,

para cada uno de los al menos dos electroimanes, se genera un polo
norte del electroiman y un polo sur del electroiman al recibir electricidad desde
la fuente de alimentacion,

un eje longitudinal del electroiman que apunta desde el polo sur del
electroiman al polo norte del electroiman para todos los electroimanes apunta
en la misma direccién circunferencial que el apuntado de los ejes
longitudinales de los al menos dos imanes permanentes;

donde cuando el eje longitudinal del electroiman de uno de los al menos
dos electroimanes esta sustancialmente alineado circunferencialmente con el
eje longitudinal de uno de los al menos dos imanes permanentes, el eje

= IMPI



10

15

20

25

30

Z'/ \ IMPI

15 “_~
—
longitudinal del electroiman del uno de los al menos dos electroimanes y el eje
longitudinal del uno de los al menos dos imanes permanentes son paralelos, y
el uno de los al menos dos electroimanes esta dispuesto dentro del canal del
uno de los al menos dos imanes permanentes; y

donde

la electricidad de la fuente de alimentacion esta fuera de uno de los al
menos dos electroimanes cuando el uno de los al menos dos electroimanes
esta circunferencialmente compensado de uno de los al menos dos imanes
permanentes, y

la electricidad de la fuente de alimentacidén se suministra al uno de los
al menos dos electroimanes cuando el eje longitudinal del electroiman del uno
de los al menos dos electroimanes esta sustancialmente alineado
circunferencialmente con el eje longitudinal del uno de los al menos dos
imanes permanentes o dentro de un umbral circunferencial de estar
circunferencialmente alineado.

2. El motor eléctrico de la reivindicacién 1, caracterizado porque
comprende ademas un material de blindaje dispuesto entre cada uno de los al
menos dos imanes permanentes.

3. El motor eléctrico de la reivindicacion 1, caracterizado porque la
seccion transversal de cada uno de los al menos dos imanes permanentes
tiene forma de “C”.

4. El motor eléctrico de la reivindicaciéon 1, caracterizado porque la
seccion transversal de cada uno de los al menos dos imanes permanentes
tiene forma de herradura.

5. El motor eléctrico de la reivindicaciéon 1, caracterizado porque una
seccion transversal respectiva de cada uno de los al menos dos electroimanes,
perpendicular al eje longitudinal, es circular o rectangular.

6. El motor eléctrico de la reivindicacion 1, caracterizado porque el canal
define un eje longitudinal central, y donde el eje longitudinal central y el eje
longitudinal del electroiman estan en un mismo plano.

7. El motor eléctrico de la reivindicacion 1, caracterizado porque los ejes
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longitudinales de los al menos dos imanes permanentes son tangenciales a la
circunferencia del disco.

8. El motor eléctrico de la reivindicacion 1, caracterizado porque
ademas comprende al menos un soporte fijo para soportar los al menos dos
electroimanes.

9. El motor eléctrico de la reivindicacién 1, caracterizado porque el eje
longitudinal del electroiman de cada uno de los al menos dos electroimanes es
tangencial al disco.

10. El motor eléctrico de la reivindicacién 1, caracterizado porque cada
uno de los al menos dos electroimanes comprende un nucleo de hierro blando
sélido integral con bridas o arandelas de extremo.

11. El motor eléctrico de la reivindicacion 1, caracterizado porque
comprende ademas un sensor Optico y/o uno o mas sensores de proximidad
para detectar la alineacién de los al menos dos imanes permanentes v los al
menos dos electroimanes.

12. El motor eléctrico de la reivindicacion 1, caracterizado porque cada
uno de los al menos dos imanes permanentes genera un campo de flujo, y al
menos uno de los al menos dos electroimanes genera un campo de flujo del
electroiman al recibir la electricidad, y el campo de flujo y el campo de flujo del
electroiman interactian para producir un desplazamiento lateral de los imanes
permanentes en relacibn con el al menos uno de los al menos dos
electroimanes, provocando asi la rotacién del disco.

13. El motor eléctrico de la reivindicacién 1, caracterizado porque la
fuente de alimentacién es una bateria.

14. El motor eléctrico de la reivindicaciéon 1, caracterizado porque
comprende ademas controladores de velocidad para regular la velocidad de
rotacion del disco.

15. El motor eléctrico de la reivindicacion 1, caracterizado porque
comprende ademas paletas de ventilador unidas al disco para enfriar los al
menos dos electroimanes.

16. El motor eléctrico de la reivindicacién 1, caracterizado porque la
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electricidad se suministra a los al menos dos electroimanes en un orden
secuencial tal que el disco gira.

17. El motor eléctrico de la reivindicacién 1, caracterizado porque
mientras se suministra la electricidad, uno de los al menos dos electroimanes
repele uno de los al menos dos imanes permanentes, y otro de los al menos
dos electroimanes atrae el uno de los al menos dos imanes permanentes en
una accion de traspaso de relé.

18. El motor eléctrico de la reivindicacién 1, caracterizado porque cada
uno de los al menos dos imanes permanentes se curva para corresponder
generalmente a la circunferencia del disco.

19. El motor eléctrico de la reivindicacion 1, caracterizado porque un
numero de los al menos dos imanes permanentes es diferente de un numero
de los al menos dos electroimanes.

20. Un motor eléctrico, caracterizado porque comprende:

un disco que tiene una circunferencia;

un eje central sobre el cual gire el disco;

al menos dos imanes permanentes montados en la circunferencia del
disco, en donde

cada uno de los al menos dos imanes permanentes tiene un polo norte
y un polo sur a lo largo de un eje longitudinal apuntando desde el polo sur al
polo norte,

¥

el apuntado de los ejes longitudinales de todos los imanes permanentes
montados en la circunferencia del disco apunta desde el polo sur al polo norte
en una misma direccion circunferencial;

una fuente de alimentacion controlable; y

al menos dos electroimanes, cada uno de los al menos dos

electroimanes comprende un solenoide que tiene un nucleo de hierro

blando sélido con bridas o arandelas de extremo en ambos extremos
del solenoide, donde

los al menos dos electroimanes estan dispuestos circunferencialmente
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adyacentes al disco,

para cada uno de los al menos dos electroimanes, un polo norte del
electroiman y un polo sur del electroiman se generan al recibir electricidad
desde la fuente de alimentacién,

un eje longitudinal del electroiman apuntando desde el polo sur del
electroiman al polo norte del electroiman para todos los electroimanes apunta
en la misma direccidon circunferencial que el apuntado de los ejes
longitudinales de los al menos dos imanes permanentes, y

cada uno de los al menos dos electroimanes define un canal, el canal
extendiéndose a lo largo del eje longitudinal del electroiman, una secciéon
transversal de cada uno de los al menos dos electroimanes, perpendicular al
eje longitudinal, se curva alrededor del canal;

donde cuando el eje longitudinal del electroiman de uno de los al menos
dos electroimanes esta sustancialmente alineado circunferencialmente con el
eje longitudinal de uno de los al menos dos imanes permanentes, el eje
longitudinal del electroiman del uno de los al menos dos electroimanes y el eje
longitudinal del uno de los al menos dos imanes permanentes son paralelos, y
el uno de los al menos dos imanes permanentes esta dispuesto dentro del
canal del uno de los al menos dos electroimanes; y

donde

la electricidad de la fuente de alimentacion esta desconectada de uno
de los al menos dos electroimanes cuando el uno de los al menos dos
electroimanes esta circunferencialmente compensado de uno de los al menos
dos imanes permanentes, y

la electricidad de la fuente de alimentacién se suministra al uno de los
al menos dos electroimanes cuando el eje longitudinal del electroiman del uno
de los al menos dos electroimanes estd sustancialmente alineado
circunferencialmente con el eje longitudinal del uno de los al menos dos
imanes permanentes o dentro de un umbral circunferencial de estar
circunferencialmente alineado.
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RESUMEN

Un sistema de motor giratorio electromagnético que consta de una rueda
ranurada con uno o mas imanes permanentes integrados tangencialmente en
un patrén de herradura dentro de la ranura alrededor del borde de la rueda con
postes similares apuntando en la misma direccién y en el que las bobinas de
induccion o electroimanes estan colocados para encajar tangencialmente
entre el (los) iman (es) permanente (s) en la ranura con el eje del polo del
electroiman paralelo al de los imanes permanentes y con el enrollamiento y
la alimentacién hechos de manera que genere polos magnéticos que estén
alineados de manera similar a los polos de los imanes permanentes que
cuando la corriente pasa a través de la bobina, los polos del electroiman vy el
iman permanente se repelen obligando a la rueda que sostiene los imanes a

girar lejos de la bobina.
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